
Stage de Photogrammétrie

Typhaine Jouan 

Comparaison de logiciels photogrammétriques avec 

perspective d’automatisation de la création des 

orthophotographies par drone à leur intégration 



SOMMAIRE 
MOTIVATION DU STAGE 

Pourquoi ce stage au Bureau du 

SIG ? 

LA PHOTOGRAMMÉTRIE À LA PROVINCE SUD 

Quelle est la pratique de la 

photogrqmmétrie à la Province Sud ? Qui 

sont les acteurs ? 

MÉTHODOLOGIE DE COMPARAISON ET RÉSULTATS 

Comment comparer les logiciels de 

photogrammétrie ? Quelles sont les 

performances ? 

PERSPECTIVES D’AUTOMATISATION 

Quel avenir pour la création et 

l’intégration des données ? 



MOTIVATION 
• Comment améliorer la production des orthoimages au sein de la Province Sud? 

• Comment améliorer la productivité de la DSI dans l’intégration des données 

photogrammétriques? 

Comparaison de logiciels photogrammétriques 

pour un état des lieux des performances 

Pistes d’automatisation de l’intégration des 

données : Refonte de GeoCat 

Dans l’idéal automatisation de tout le processus photogrammétrique 

 



PHOTOGRAMMÉTRIE À LA 
PROVINCE SUD 



MÉTHODOLOGIE DE COMPARAISON 

Temps de traitement à chaque grande étape 

Cartes de chaleur de densité de nuage 

Cartes de chaleur de décalage de nuages 2-à-2 

Précision de géoréférencement des orthoimages 



MÉTHODOLOGIE DE COMPARAISON 

Phase 1: 

Traitement initial 

Phase 2 : Densification 
du nuage de points et 

Mesh 

Phase 3 : MNT, 
Orthophoto et 

Calcul d’indices 

Transformation RGNC 
Points de liaison 

Orientation relative 
Orientation absolue 

avec IMU et GCP 

Tie-point extraction 

Intégration des GCP 
External Orientation 

Nuage de points 
MNT 

Orthoimagettes 

Nuage de points 
dense 

Orthophoto 

Orthophoto 



MÉTHODOLOGIE DE COMPARAISON 

 2 zones sur 3 acquises 

 6 points d’appuis/zone 

 3 points de contrôle/zone 

Prévision des vols du 18 Juin 2019 

Des données qui correspondent aux besoins des directions 

Récapitulatif Général 

Zone DFA 

Zone DDR 

 Vol Nadir (168 photos) 

 Vol Inspection (205 photos) 

 Vol DJI RVB (173 photos) 

 Vol Multispectral (192 photos) 



RÉSULTATS ZONE DFA : TEMPS DE 
TRAITEMENT 
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Temps de traitement pour le scénario DFA 
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Si recherche des points de liaison en résolution initiale pour 

MicMac : 12 heures 
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RÉSULTATS ZONE DFA : 
DENSITÉ DU NUAGE DE POINTS 

Pix4D 
UAS 

MicMac 



RÉSULTATS ZONE DFA : DÉCALAGES DES 
NUAGES DE POINTS 
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RÉSULTATS ZONE DFA : CALAGE 
PLANIMÉTRIQUE 

Point d’Appuis 

Point de Contrôle 



RÉSULTATS ZONE DFA : CALAGE 
PLANIMÉTRIQUE 
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RÉSULTATS ZONE DFA : CALAGE 
PLANIMÉTRIQUE 

Pix4D 

UAS 
MicMac 
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RÉSULTATS ZONE DFA : ORTHOPHOTOS 



RÉSULTATS ZONE DFA : ORTHOPHOTOS 



RÉSULTATS ZONE DFA : ORTHOPHOTOS 



CARTE DES POSSIBLES PIX4D 



CONCLUSIONS BENCHMARK 

Pix4D 

UAS 
MicMac 

Logiciel de Bureau 

MicMac 

Automatisable 

Pix4D 

UAS 

MicMac 

Précision de calage 



PERSPECTIVES D’AUTOMATISATION 

Tableau des données à référencer en entrée du traitement 



PERSPECTIVES D’AUTOMATISATION 



PERSPECTIVES D’AUTOMATISATION 

- Détection préalable d’images floues 

- Possibilité de faire un algorithme qui détermine les images dans 

lesquelles les cibles sont sensées être 

- Détection de cibles avec un algorithme type IA 

- Stockage dans un fichier XML normalisé pour MicMac 
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