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... ad un besoin
d’acquisition de
donneées sur la

» Vol héliporté sur 200 ha de reboisements,

» Levés de données dendrométriques sur 465 arbres au
sein de 30 placettes,

» Positionnement précis dans I’'espace des placettes et
arbres (levés centimétriques)

ressource
forestiere.

LA RECHERCHE
APPLIQUEE ET LA
TECHNOLOGIE LIDAR

AU SERVICE DE LA
GESTION FORESTIERE

De l'utilisation de la
technologie LiDAR et
de I'lA par la

recherche appliqueée..




